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1. Wstep

1.1.

Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczgce wykonania i

odbioru koryta gruntowego wraz z profilowaniem i zageszczeniem podtoza w zwigzku z
przebudowg drogi wewng¢trznej zlokalizowanej na dziatkach o nr. ewid: 178/31, 163/1, 162/1,
178/18, 178/19, 178/10 obreb ewid. 5 Nowa So6l (siegacz od ul. Ciepielowskiej) wraz z
oswietleniem.

1.2.

1.3.

1.4.

L.5.

Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i1 kontraktowy przy
zlecaniu 1 realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia rob6t przy profilowaniu
1 zageszczeniu podioza pod nawierzchni¢ 1 obejmuja:

a) profilowanie 1 zaggszczenie podtoza gruntowego pod nawierzchni¢ dla ruchu KR1 do
KR6.

Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami
1 Specyfikacja Techniczng D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Ogoblne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa, ST 1 poleceniami Inzyniera.

Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Materialy

Nie wystepuja.

Sprzet

Sprzet mechaniczny do wykonania 1 profilowania i zaggszczenia koryta ziemnego pod

nawierzchni¢ podano w ST D.02.01.01. Przy zagegszczaniu nie stosowaé walcow
wibracyjnych.
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4. Transport

Nie wystepuje.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogodlne warunki wykonania robot

Ogo6lne warunki wykonania rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”

5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1.

5.2.2.

Zasady ogolne

Wykonawca moze przystagpi¢ do wykonywania koryta oraz profilowania i
zageszezenia podloza dopiero po zakonczeniu i odebraniu robot zwigzanych z
wykonaniem elementow odwodnienia 1 instalacji urzadzen podziemnych w
korpusie ziemnym.

Wykonawca powinien przystagpi¢ do wykonywania koryta oraz profilowania i
zageszezenia poditoza bezposrednio przed rozpoczeciem robdt zwigzanych z
wykonaniem warstw nawierzchni. Wczesdniejsze przystagpienie do wykonania
koryta oraz profilowania i zageszczania podioza i wykonywanie tych robdt z
wyprzedzeniem jest mozliwe wylacznie za zgodg Inzyniera, w korzystnych
warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz wyprofilowanym i zageszczonym nie moze odbywac
si¢ ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy
nawierzchni.

Wykonanie koryta

Koryto nalezy wygodnie zgodnie z Dokumentacjg Projektowg. Do wykonania
koryta nalezy stosowa¢ réwniarke lub spycharke uniwersalng. Ostatecznie
profilowanie nalezy wykonac recznie.

Odspojony grunt nalezy odwiez¢ na sktadowisko wskazane przez Inzyniera.
Profilowanie 1 zaggszczenie podloza w korycie nalezy wykona¢ zgodnie z
zasadami podanymi w punkcie 5.2.315.2.4.

5.2.3. Profilowanie podtoza

Przed przystagpieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze
wszelkich zanieczyszczen. Nalezy usung¢ bloto i grunt, ktory ulegt nadmiernemu
nawilgoceniu.
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5.2.4.

5.2.5.

Po oczyszczeniu powierzchni podtoza, ktore ma by¢ profilowane nalezy
sprawdzi¢, czy istniejace rzedne terenu umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu
zaprojektowanych rzednych podioza. Zaleca si¢ aby rzedne terenu przed
profilowaniem byty o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podtoza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony 1 wystepuja zanizenia poziomu w
podiozu przewidziany do profilowania Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze
na glebokos¢ co najmniej 10 cm, dowiez¢ dodatkowy grunt spehiajacy
wymagania obowigzujace dla goérnej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do
uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych 1 zagesci¢ warstwe do
uzyskania warto$ci wskaznika zageszczenia, okreslonych w tablicy p.5.2.5.

Jezeli rzedne podloza przed profilowaniem nie wymagaja dowiezienia i1
wbudowania dodatkowego gruntu, to przed przystgpieniem do profilowania
oczyszczonego podtoza jego powierzchni¢ nalezy doggsci¢ 3-4 przejsciami
sredniego walca stalowego, gtadkiego lub w inny sposob zaakceptowany przez
Inzyniera.

Do profilowania podioza stosowaé rowniarki. Sciety grunt powinien byé
wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowany przez
Inzyniera.

Zageszczanie podtoza

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego doggszczenia
przez walowanie. Jakiekolwiek nierownos$ci powstale przy zageszczaniu powinny
by¢ naprawione przez Wykonawce w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Zageszczenie podloza nalezy kontrolowa¢ wedlug normalnej proby Proctora,
przeprowadzone] zgodnie z PN-B-04481 (metoda I). Wskaznik zageszczenia
nalezy okresli¢c zgodnie z BN-77/8931-12. Minimalng warto$¢ wskaznika
zageszezenia podano w tablicy p.5.2.5.

Wilgotno$¢ gruntu podtoza przy zageszczeniu nie powinna roézni¢ si¢ od
wilgotnosci optymalnej o wiecej niz (wg PN-S-02205:1998):

— w gruntach niespoistych * 2%,
— w gruntach matlo 1 $redniospoistych +0% do —2%.

Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego 1 zageszczonego podtoza.

Minimalne wartos$ci wskaznika zaggszczenia podtoza (Is)

Minimalna warto$¢é Is

Strefa korpusu

Ruch KR3 - KR6 Ruch KR1 i KR2
Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,03 1,00
Na glebokosci od 20 do 50 cm od powierzchni
o 1,00 0,97
robot ziemnych lub terenu
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6.

6.1.

Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podioza
nastagpi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystepuje natychmiast do
uktadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podloze przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii lub inny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podtoze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu,
to przed przystagpieniem do uktadania podbudowy nalezy odczekac¢ do czasu jego
naturalnego osuszenia.

Po osuszeniu podtoza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zleci wykonanie

niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania
Wykonawcy, to dodatkowe naprawy wykona on na wtasny koszt.

Kontrola jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt podano w Specyfikacji ST D-M.00.00.00.
»Wymagania ogdlne”.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot
W czasie robot Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne w

zakresie 1 z czestotliwoscig gwarantujacg zachowaniem wymagan jakosci robot, lecz nie
rzadziej niz wskazano w odpowiednich punktach niniejszej specyfikacji.

Czestotliwos¢ badan
Lp | Wyszezegolnienie badan Minimalna liczba badan na | Maksymalna powierzchnia
dziennej dzialce roboczej (m?)przypadajaca na jedno
badanie

1. | Szerokos¢, glebokos¢ i potozenie Z czgstotliwoscia gwarantujaca spetnienie wymagan przy

koryta odbiorze, okreslonych w p.6.2.
2. | Uksztaltowanie pionowe osi koryta Jjw.
3. | Zaggszczenie, wilgotno$¢ gruntu —

. . . 2 1000
badanie wskaznika zaggszczenia

W przypadku, gdy przeprowadzenie badania zageszczenia wedtlug metody Proctora jest
niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste uziarnienie materialu tworzacego podtoze,
kontrolg zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢
pierwotny 1 wtorny modul odksztalcenia podtoza wedtug BN-64/8931-02. Stosunek
wtoérnego 1 pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekraczac 2,2.

Minimalny modut odksztalcenia przy uzyciu ptyty o $rednicy 30 cm jak w PN-S-
02205:1998 str 13 rys. 4).

- E2 > 120 MPa dla ruchu KR3 — KR6,
- E2>100 MPa dla ruchu KR1 1 KR2,

Badania plyta & 30 cm wykonanego koryta gruntowego nalezy przeprowadzi¢ nie
rzadziej niz 1 raz na 3000 m>.
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6.2. Badanie i pomiary wykonanego koryta 1 podtoza

6.2.1.Zageszczenie podioza

Zageszczenie podtoza nalezy kontrolowa¢ wg punktu 5.2.4.16.1.

6.2.2.Cechy geometryczne

6.2.2.1.

6.2.2.2.

6.2.2.3.

6.2.2.4.

6.2.2.5.

Rownose

Nieréwnosci profilowanego i zageszczonego podloza nalezy mierzy¢ tatg
co 20 m w kierunku podtuznym. Nierownos$ci poprzeczne nalezy mierzy¢
fata co najmniej 10 razy na 1 km.

Nieréwnosci nie mogg przekracza¢ 2 cm.
Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomocg 4-metrowej taty i poziomicy
co najmniej 10 razy na 1 km 1 dodatkowo we wszystkich punktach
gléwnych tukow poziomych: na poczatku 1 koncu kazdej krzywej
przejsciowej oraz na poczatku, w S$rodku i na koncu kazdego tuku
kotowego.

Spadki poprzeczne podloza powinny by¢ zgodne z Dokumentacja
Projektowa z tolerancjg + 0,5%.

Giebokos¢ koryta 1 rzedne dna

Giebokos¢ koryta i rzgdne nalezy sprawdza¢ co 20 m, a na odcinkach
krzywolinijnych co 10 m w osi jezdni 1 na jej krawedziach. Roznice
pomiedzy rzednymi zmierzonymi 1 projektowanymi nie powinny
przekracza¢ +0 cm 1 -2 cm.

Uksztattowanie osi koryta

Uksztattowanie osi koryta nalezy sprawdza¢ w punktach giéwnych trasy i
w innych dodatkowych punktach, rozmieszczonych nie rzadziej niz co
100 m.

O$ w planie nie moze by¢ przesuni¢ta w stosunku do osi projektowanej o
wiecej niz 3 cm.

Szerokos¢ koryta

Szerokos¢ koryta nalezy sprawdza¢ co najmniej 10 razy na 1 km.
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Szerokos¢ koryta nie moze roézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o
wiecej niz +10 cm 1 -5 cm.

6.2.2.6. Zasady postgpowania z odcinkami o niewlasciwych cechach
geometrycznych
Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech
geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.2.2. powinny by¢ naprawione
przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i
powtorne zageszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. Obmiar robot

Jednostka obmiaru jest m? (metr kwadratowy) profilowanie i zageszczenie podloza
gruntowego.
Ogoblne wymagania dotyczgce obmiaru podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.

8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

Odbidr wyprofilowanego i1 zaggszczonego poditoza dokonywany jest na zasadach odbioru
robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu 1 powinien by¢ przeprowadzony w czasie
umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych napraw bez hamowania postgpu robot.

9. Podstawa platnosci

Ogoblne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.

Cena wykonania robot obejmuje:

— roboty przygotowawcze 1 pomiarowe,

— oznakowanie prowadzonych rob6t w pasie drogowym,

— mechaniczne i1 czgSciowo reczne profilowanie dna podtoza gruntowego,
— mechaniczne zageszczenie podtoza,

— odwiezienie nadmiaru gruntu lub dowoz,

— przeprowadzenie badan i pomiaréw,

— pomiar inwentaryzacji geodezyjnej koryta.

10. Przepisy zwiazane

PN-S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podziaty, nazwy i
okreslenia.
PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.
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BN-68/8931-04

BN-70/8931-05

BN-77/8931-12

PN-S-02205

Drogi  samochodowe.  Pomiar  réwnosci  nawierzchni
planografem i tatg.

Oznaczenie wskaznika nosnosci gruntu jako podtoza
nawierzchni podatnych.

Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika zaggszczenia
gruntu.

Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania 1 badania.
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